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1 Kurzbeschreibung

Das Modul wird verwendet um die Signale zweier DMS-Messbriicken zu erfassen und aktu-
elle Werte und Zustandsinformationen fir die weitere Verarbeitung auf der
Automatisierungsebene bereitzustellen. Dazu stehen zwei Analogausgénge (jeweils als
Strom und Spannung), zwei 24V Digitalausgédnge sowie zwei potenzialfreie Relaiskontakte
zur Verfugung.

An den analogen Ausgéangen des AT266 Moduls werden die Druckwerte beider Messwerte
als Spannungs- und/oder Stromsignal ausgegeben. Es erfolgt u. A. eine Alarmierung, wenn
einer der beiden Messwerte einen Grenzwert Uber- oder unterschreitet. StandardmaBig wird
im Falle eines Sensordefekts (Leitungsbruch, Kurzschluss) ein Alarm ausgelést.

Das Gerat verfigt Uber eine dreistellige 7-Segment Anzeige zur Darstellung von Mess- und
Einstellwerten. Wichtige Statusinformationen werden zusétzlich durch 6 verschiedenfarbige
LEDs an der Frontseite des Gerates angezeigt. Die lokale Bedienung wird durch eine Folien-
tastatur mit 4 Tasten ermdglicht. Uber diese Tasten wird auch die Parametrierung des
Geréates, die Abfrage von Werten und der Kalibriervorgang durchgefiihrt. Uber digitale 24V
Eingéange kénnen Kalibrierungen durchgefihrt, wie auch Alarmzustande quittiert werden.

Das Modul ist fur die Montage auf einer Tragschiene vom Typ TS35 in einem Schaltschrank
konzipiert und wird mit einer Versorgungsspannung von 24 VDC (5W) betrieben.

Alle Anschlisse sind frontseitig auf codierten Steckern herausgefihrt.

Das Gerét wurde nach folgenden Richtlinien entwickelt:

EMV-Richtlinie nach 2014/30/EU
Niederspannungsrichtlinie nach 2014/35/EU

1.1 Verwendete Symbole:

Vorsicht: Bei Nichtbeachten dieses Warnhinweises kénnen Stérungen oder Fehl-

ii funktionen die Folge sein.

Warnung: Bei Nichtbeachtung dieses Warnhinweises kénnen ein Personenscha-
den und/oder ein Schaden an der Maschine die Folge sein.

Seite 4 Version 1.09
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1.2 Blockschaltbild
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1.3 Quickstart

Nach der Einhaltung der im Folgenden aufgezeigten Schritte ist eine schnelle und erfolgrei-
che Inbetriebnahme des Moduls in kurzer Zeit méglich:

1.3.1 Elektrisches AnschlieBen des Moduls

Beide Sensoren an Klemme X1 und X2 anschlieBen (Kapitel 5.2.2.1und 5.2.2.2)

Stromausgang 4..20mA zur Erfassung der MessgréBe beschalten (Kapitel 5.2.2.4) oder
— falls dieser nicht bendtigt — Gber Parameter lou = 0 abschalten (Kapitel 6.5).

Spannungsversorgung 24VDC an Klemme X6 anlegen (Kapitel 5.2.2.7)

1.3.2 Anpassen des Moduls an den verwendeten Sensor

Ablesen der relevanten KenngréBen am Sensor

Im Beispiel hat der Sensor einen Messbereich von 350bar, sowie eine integrierte Kalibrie-
rung bei 80%.

Ab Firmwareversion 1.07 kénnen zwei Sensoren mit unterschiedlichem Endwerten ange-
schlossen werden. Diese Endwerte sind flir Sensor 1 als Parameter Abi, flr Sensor 2 als
Parameter Ab2 einzutragen. (In diesem Beispiel jeweils ,350%)

In Parameter ~£F der Wert 80. (Beides Kapitel 6.5)

1.3.3 Kalibrieren des Moduls in drucklosem Zustand

Kalibrierung geman Kapitel 8.2 durchfihren.
Das Modul zeigt nun die von den Sensoren erfassten Druckwerte an.

1.3.4 Anpassen an spezifische Anforderungen

Durch Einstellen spezifischer Alarmgrenzen, das Beschalten von digitalen Ein- und Ausgéan-
gen sowie analogen Ausgangen lasst sich das Modul genau auf die jeweiligen
Anforderungen anpassen. Details hierzu sind den nachfolgenden Kapiteln zu entnehmen.

Seite 6 Version 1.09
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2 Wichtige Hinweise

2.1 Allgemeine Sicherheitshinweise

Dieses Gerat ist fir den Einsatz in industriellen Anwendungen entwickelt worden und fiir die
Unterbringung im Schaltschrank vorgesehen.

Inbetriebnahme und Bedienung bei laufendem Betrieb sind nur von autori-

,_\ Die elektrischen Anschliisse sind von einer Elektrofachkraft auszufiihren!
siertem Fachpersonal durchzufiihren!

Weitere sicherheitsrelevante Hinweise sind in den jeweiligen Abschnitten dieser Dokumenta-
tion gekennzeichnet.

Das Gerat wurde vor der Auslieferung sorgfaltig geprift und hat die fir die Fertigung geman
der glltigen Qualitatsrichtlinie des Herstellers im Prifplan vorgeschriebenen Prifungen be-
standen.

Um einen zuverlassigen und gefahrlosen Betrieb sicherzustellen, ist jeder Anwender ver-
pflichtet die Hinweise und Warnvermerke zu beachten. Bei einer Unterbeauftragung ist diese
Dokumentation beizulegen und auf die Einhaltung dieser Sicherheitshinweise hinzuweisen.
Hersteller und Vertreiber dieses Geréates sind flr direkte und indirekte Schaden aus unsach-
gemafer Handhabung oder Behandlung nicht haftbar zu machen.

2.2 Elektrischer Anschluss

Die elektrischen Leitungen sind nach den jeweiligen Landesvorschriften und den Werksnor-
men des Anlagenbetreibers zu verlegen. Es ist darauf zu achten, daf3 die Messleitungen
getrennt von den Signal- und Netzleitungen zu verlegen sind.

Das Gerat ist fur den Einsatz an einer Spannungsversorgung mit Absicherung vorgesehen.

Das Gerat muss vollstandig spannungsfrei geschaltet werden kénnen!

& Das Gerat muss maéglichst fern von stérenden Quellen eingesetzt werden.
Alle Signalleitungen miissen mit Schirmung ausgestattet sein und dieser
muss einseitig mit dem Massepotential verbunden werden.

3 Inbetriebnahme

Vor dem erstmaligen Einschalten des Gerétes ist sicherzustellen, dass die folgenden Punkte
beachtet worden sind:

Die Versorgungsspannung des Gerates, die Schaltspannungen der potenti-
alfreien Kontakte sowie die Steuerspannung der digitalen Ein- und
Ausgange muss mit den Angaben auf dem Gerat, bzw. mit dieser Dokumen-
tation lGibereinstimmen!

Das Gerat darf nur in vorschriftsgemaB eingebautem Zustand betrieben

& werden!

Die Belliftungsoffnungen diirfen nicht abgedeckt sein und es miissen die fir
den Einsatz des Gerates angegebenen Umgebungsbedingungen vor und
wahrend des Betriebes eingehalten werden!

Stand: 2020/03/12 Seite 7
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3.1 AuBerbetriebsetzung

Da die potentialfreien Meldekontakte in spannungslosem Zustand des Gerates gedffnet sind
und die 24VDC Ausgéange auf 0V liegen, wird beim Ausschalten der Zustand ,Alarm® an die
Automatisierungsebene weitergeleitet.

Vor einer Abschaltung des Gerates muss daher sichergestellt werden, daB
& die nachgeschaltete Auswertung der Alarme keine ungewollten Auswirkun-
gen nach sich ziehen.

4 Wartung und Pflege

Es stehen keine besonderen Wartungs- oder PflegemaBnahmen an. Auswechselbare Ver-
schleiBteile oder mechanisch abzugleichende Teile sind nicht vorhanden. Fir die
Kalibrierung der DMS-Messbriicken ist kein Eingriff in die Module notwendig.

4.1 Ersatzteile

Jedem Gerét liegt ein Satz passender Schraubklemmen bei. Diese sind so codiert, dass sie
nur auf den jeweiligen Anschluss passen und bei der Montage keine Verwechslungen auftre-
ten kdnnen. Dies ist insbesondere bei einem Geratewechsel von Vorteil.

Bei Verlust eines oder mehrerer Stecker kdnnen diese beim Hersteller als Ersatzteil bestellt
werden.

Die Verwendung neutraler Stecker ohne Codierung ist nicht zulassig, da
diese die gerateseitigen Anschlussbuchsen beschadigen kdnnen.

Bitte wenden Sie sich fir Ersatzteilbestellungen und weitere Informationen an die in dieser
Dokumentation genannte Service Adresse.

4.2 Gerateabmessungen und Montagehinweise
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5 Anschlussbelegung, Anzeige- und Bedienelemente

Das Modul verflgt Gber verschiedene Anschliisse, 6 Status LEDs, eine 7-Segment Anzeige
und ein Feld mit 4 Bedientasten.

Diese sind gemaf der nachstehenden Abbildung auf der Frontseite des Gerates angeordnet.

A1 |R || A2 DMS
B1 | N [ | B2 (Satar:gig

X1 | DMS-Messbriicke 1 c1 . - C2 DMS-Messbriicke 2 | X2
D1 (N || D2
E1 (I || E2
F1 | [ ] F2
IN1 | [ 1U+
IN2| [ ] 114+

X3 | Digitale Eingange ::Z : : ‘z’l’J: Analoge Ausgénge | X4
IN- | || 21+

6 Status LEDs I-\L.M & DEV CAL C.H1 c’z

13] = 3 stellige, 7-Segment
- | Anzeige

X5 Alarmkontakte
S —
2| Al|Y
out | Bedientasten

X6 Digitale Ausgange ::\j : @ @

und Versorgung o |mm

FEWER ENGINEERING

Die Schraubklemmen sind flrr eine Verdrahtung mit Aderendhtlsen vorgesehen.

5.1 Verwendung der Klemmleisten

Klemmleiste Verwendung Auslegung Aderquerschnitt
X1 DMS-Messbriicke 1 10 VDC 1,5 mm2
X2 DMS-Messbriicke 2 10 VDC 1,5 mm2
X3 Digitale Eingange 24 VDC 1,5 mm2
X4 Analoge Ausgange 10 VDC/20 mA 1,5 mm?
X5 Alarmkontakte (potentialfrei) 250 VAC/2 A 2,5 mm?
X6 Digitale Ausgéange & Versorgung 24 VDC 1,5 mm?

Stand: 2020/03/12 Seite 9
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5.2 Ausfuhrung der Anschlisse

5.2.1 Allgemeine Hinweise zur Steckercodierung
Jeder der hier beschriebenen Anschlussklemmen X1..X6 ist als Stecker ausgefiihrt und so
codiert, dass er nur flr den einen Anschluss am Gerat verwendet werden kann.

Baugleiche Gerate sind mit identischer Codierung ausgestattet, so dass ein Geratewechsel
ohne neue Verdrahtung vorgenommen werden kann, es missen nur die bereits fertig ver-
drahteten Stecker auf das neue Gerat gesteckt werden.

5.2.2 Durchfiihrung der Verdrahtung

Die Stecker werden zur Montage abgezogen und mit der entsprechenden Verdrahtung be-
schaltet. Dafur ist kein spezielles Werkzeug erforderlich, ein typischer Schlitz-
Schraubendreher 0,4 x 2,5 x 80 mm kann eingesetzt werden.

Beim Wideraufstecken der Stecker werden diese eingerastet und halten von selbst.

5.2.2.1 X1: DMS-Messbriicke 1

Die Anschlussklemme X1 ist als 6-poliger Stecker ausgefthrt und fir den Anschluss einer
handelstblichen DMS-Messbriicke vorgesehen.

X1.A1 + Brickenmesssignal

X1.B1 - Brickenmesssignal

X1.C1 + Versorgung der Briicke
X1.D1 - Versorgung der Brlcke
X1.E1 Kontakt 80 % Brlickenabgleich
X1.F1 Kontakt 80 % Brlickenabgleich

5.2.2.2 X2: DMS-Messbriicke 2
Die Anschlussklemme X2 ist funktional identisch zu X1 ausgefihrt.

X2.A2 + Brickenmesssignal

X2.B2 - Brickenmesssignal

X2.C2 + Versorgung der Briicke
X2.D2 - Versorgung der Briicke
X2.E2 Kontakt 80 % Brlickenabgleich
X2.F2 Kontakt 80 % Brlckenabgleich

ben, indem der unbenutzte Eingang Gber Parameter Hi =0 bzw H.c =0

/_\ Das Modul lasst sich auch mit nur einem angeschlossenem Sensor betrei-
abgeschaltet wird. > Kapitel 6.10

5.2.2.3 X3: Digitale Eingange

Die digitalen Eingénge sind zur Steuerung des Gerates von der Automatisierungsebene aus
vorgesehen und werden mit 24 VDC beschaltet.

X3.IN1 Aktivierung des Kalibriervorgangs fiir Messbriicke 1 *)
X3.IN2 Aktivierung des Kalibriervorgangs fiir Messbriicke 2 *)
X3.IN3 Quittierung von Alarmen
X3.IN4 Umschalten des analogen Ausgangs auf die Ausgabe des Kalibrierwertes
X3.IN- Gemeinsames Bezugspotential fir alle digitalen Eingange.
Eine externe Beschaltung dieser Klemme ist zwingend erforderlich.
Hinweis: *) Ab Firmware Version 1.09 arbeiten die digitalen Eingange IN1/IN2 flan-
kenorientiert!

Seite 10 Version 1.09
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5.2.2.4 X4: Analoge Ausgange

X4.1 U+ 1. Spannungsausgang 0..5 VDC oder 0..10 VDC
X4.1 1+ 1. Stromausgang 0..20 mA oder 4..20 mA
X4.U/1- Bezugspotential fir alle analogen Ausgange
Eine externe Beschaltung dieser Klemme ist zwingend erforderlich.
X4.2 U+ 2. Spannungsausgang 0..5VDC oder 0..10 VDC
X4.2 I+ 2. Stromausgang 0..20 mA oder 4..20 mA

Ungenutzte Stromausgange muissen zur Vermeidung von Fehlermeldungen mit einer Briicke
gegen U/l- kurzgeschlossen werden

5.2.2.5 X5: Alarmkontakte

X5.13 1. potentialfreier Kontakt (drahtbruchsicher) als Relaiskontakt
X5.14 fir Lasten bis 250 VAC / 2 A oder 24 VDC

X5.23 2. potentialfreier Kontakt (drahtbruchsicher) als Relaiskontakt
X5.24 fir Lasten bis 250 VAC / 2 A oder 24 VDC

) Die beiden potentialfreien Kontakte sind voneinander galvanisch getrennt ausgefiihrt
und kénnen daher mit unterschiedlichen Spannungspotenzialen beschaltet werden.

Lasten vorgesehen. Bei externer Beschaltung mit entsprechend dimensionierter
RC-Entstérung kénnen auch Schaltschiitze verwendet werden.

Eine Absicherung der geschalteten Stromkreise ist extern vorzusehen!

,_\ Die Alarmkontakte sind primar fir den Einsatz mit rein ohmschen

5.2.2.6 X6: Digitale Ausgange

X6.0U1 1. Digitaler Ausgang 24 VDC / max. 12 mA
X6.0U2 2. Digitaler Ausgang 24 VDC / max. 12 mA

Fir beide Ausgéange gilt: Im Stérungsfall OV, im Gutzustand 24V

= | Als Bezugspotential fiir die digitalen Ausgénge wird X6:0V verwendet.

24 VDC Eingang der Automatisierungseben vorgesehen, es diirfen damit keine

/_\ Die digitalen Ausgédnge sind fir den AnschluB an einen hochohmigen
Lasten geschaltet werden!

Stand: 2020/03/12 Seite 11
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5.2.2.7 X6: Versorgung

X6.24V  Versorgung 24 VDC (5W; 18VDC — 32 VDC)
X6. 0V Versorgung Masse (intern nicht verbunden mit X3:IN- oder X4:U/I-)

& Eine Absicherung der 24 VDC Versorgung ist extern vorzusehen.

5.3 Status LEDs

ALM Leuchtet ROT, wenn ein Alarm aufgetreten ist (HI-Alarm, WD-Alarm,
Sensor Fehler, interner Hardware Fehler)

OK Leuchtet GRUN, wenn sich das Gerét in ordnungsgemaBem Zustand
befindet

DEV Leuchtet GELB, wenn ein Abweichungsfehler vorliegt

CAL Leuchtet GELB, bei aktiver Kalibrierung

CH1, Leuchten GRUN, wenn auf der 7-Segmentanzeige aktuelle Messwerte an-

CH2 gezeigt werden

5.4 7-Segment Anzeige

Die 7-Segment Anzeige dient zur Anzeige von Werten, Statusinformationen oder Parame-
tern.

Dreistellige 7-Segment Anzeige

Die 7-Segment Anzeige kann neben den Ziffern 0..9 auch Dezimalpunkte und eine Auswabhl
von Zeichen darstellen.

Anzeigeobjekt Darstellung Beispiel
Parametername 3 Zeichen HYS5
Parameterwerte . . , 19 3
bei Anzeige Bis zu 3 Ziffern, max. 1 Dezimalpunkt i3
Parameterwerte

. . . . . . n [] n
waihrend Anderung Bis zu 3 Ziffern immer mit 3 Dezimalpunkten u. i,
£

-—

Fehlermeldung 1 Zeichen mit Dezimalpunkt und 1 Ziffer

Seite 12 Version 1.09
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5.5 Bedientasten

A | AvF
A AN:
M MODE

E ENTER

Stand: 2020/03/12

Menisteuerung: Einen MenUpunkt nach oben gehen
Im Eingabemodus: Wert um 1 erhdhen

Menisteuerung: Einen MenUpunkt nach unten gehen
Im Eingabemodus: Wert um 1 reduzieren

Anzeigewert zwischen Kanal 1 und 2 wechseln
Im Eingabemodus: Eingabe vorzeitig beenden.

Eingabemodus starten / beenden

Seite 13
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6 Bedienung

6.1 Einschalten des Moduls

Nach dem Einschalten des Moduls durch Anlegen der Versorgungsspannung wird im Display
zunachst fur einige Sekunden der Modulname (zB. At.266) und dann dessen Versionsnum-
mer (zB. UE~.107) angezeigt.

6.2 Anzeige des Messwertes

StandardmaBig wird in der dreistelligen 7-Segment Anzeige der héhere der beiden Messwer-
te angezeigt. Welcher dies ist, wird durch das Leuchten der beiden grinen LED’s CH1 und
CH2 gekennzeichnet. Durch Betatigen der Taste @ kann auf die Anzeige des jeweils ande-

ren Messwertes umgeschaltet werden. Falls beide Messwerte gleich sind, leuchten die
LED’s CH1 und CH2 gleichzeitig.

6.4 Parameterwerte anzeigen
Mit den Pfeiltasten [ A |[ ¥ | kann einer der in Kapitel 6.8 beschriebenen Parameter ausge-

wahlt werden. Die Anzeige zeigt dann den Parameternamen z.B. dF. Mit dem Loslassen der
Taste beginnt die Anzeige zwischen dem aktuellen Einstellwert und dem Parameternamen
zu wechseln z.B. (¢ und dem Einstellwert ,.0%).

6.5 Parameter andern
Durch Betatigen der Taste IE| wird die Anderung des ausgewéhlten Parameters eingeleitet.

Das Modul verfiigt (iber eine Passwortverriegelung, daher muss vor einer Anderung ggf.
zunachst noch das Passwort eingegeben werden:

6.5.1 Entriegelungsfunktion

Zunéchst blinkt t2c. Uber die Tasten | A |[ ¥ ] muss zur Freischaltung der Eingabe zunéchst
ein Code eingegeben werden (z.B. 22) der durch Driicken der Taste IE| bestatigt werden
muss. Wurde ein falscher Code eingegeben, wird die Parameterédnderung abgewiesen.

Nach erfolgreicher Eingabe ist man im Eingabemodus, welcher durch drei blinkende Dezi-
malpunkte im Parameternamen gekennzeichnet wird (z.B. d...F.).

Das Gerét ist nach der Code-Eingabe fir 120 Sekunden freigeschaltet und dieser muss fir
weitere Anderungen nicht erneut eingegeben werden. Jede Tastenbetatigung startet die Zeit
von 120 Sekunden neu. Nach Ablauf der 120 Sekunden verriegelt sich das Gerat automa-
tisch.

Seite 14 Version 1.09



'FEWER ENGINEERING

AT266 Benutzerhandbuch

6.5.2 Werteingabe

Mit den Pfeiltasten kann der gewiinschte Parameterwert eingestellt werden. Solange die
Taste gedrlckt bleibt, ist nur der Einstellwert zu sehen. Wird die Taste losgelassen, blinkt der
Parametername abwechselnd mit dem Wert. Mit der Taste |E| muss der eingegebene Wert
innerhalb von 3 Sekunden bestatigt werden. Das Blinken der drei Dezimalpunkte endet und
der Wert ist lbernommen.

Eine Eingabe von Werten auBBerhalb des zulassigen Bereiches ist nicht méglich. Parameter,
die in der Tabelle als nicht einstellbar gekennzeichnet sind, kénnen auch nicht verandert
werden. Ein langeres Betatigen der Tasten bewirkt eine schnellere Veranderung des Ein-
stellwertes.

Driicken der Taste @ wird eine Eingabe ohne Bestéatigung beendet (Abbruch).

Wird far langer als 10 Minuten keine Taste gedrlckt, wechselt das Display zur Anzeige der
Messwerte zurick.

6.6 Quittieren von Fehlermeldungen

Im Falle von auftretenden Stérungen oder Alarmen mussen diese vom Anwender quittiert
werden. Dies kann lokal tiber Taste [ E] erfolgen, oder alternativ durch Aktivieren von Digital-
eingang IN3 > 100ms. Bis zur Quittierung bleibt das Fehlerbild anstehen:

* Alarmkontakte OFFEN,
* Digitalausgang 0V,
* Stérungsmeldung im Display geman Tabelle 6.10

6.7 Betrieb mit nur einem DMS-Sensor

Sofern lediglich ein Sensor angeschlossen wird, sollte der nicht verwendete Messeingang
deaktiviert werden, um keine Fehlermeldungen zu erzeugen. Dazu muss die Einstellung far
den zugehdrigen oberen Grenzwert (Parameter +i oder H.) auf 0 gesetzt werden. Weitere
Informationen enthélt Kapitel 6.10.

6.8 Zuruckstellung auf Werkseinstellung

Das Modul kann jederzeit auf die Werkseinstellung zurlickgestellt werden, dabei gehen alle
bisherigen Parametrierungen und auch die Ergebnisse der Kalibrierung verloren.

Um auf die Werkseinstellungen zuriickzukehren, miissen die beiden Tasten [M] und [V | fir
langer als 10 Sekunden gedrickt werden. Wahrend dieser Zeit ist ein Countdown zu sehen,
der jederzeit durch loslassen der Tasten abgebrochen werden kann.

Nach 10 Sekunden ist das Modul in den Werksauslieferungsstand zuriickgesetzt.

Stand: 2020/03/12 Seite 15
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6.9 Parameterliste

Anzeige | Bedeutung
LD: unterer Grenzwert fir DMS1, relativ zum maximalen Anzeigewert A&/
H“l oberer Grenzwert fiir DMS1, relativ zum maximalen Anzeigewert Ab/
l'_CIL:' unterer Grenzwert flir DMS2, relativ zum maximalen Anzeigewert AtZ
H'E oberer Grenzwert fiir DMS2, relativ zum maximalen Anzeigewert A&2
Iz maximaler Differenzwert
on
11 Konfig. Analog Ausgang U+
Lo g g gang
[ ig.
lou Konfig. Analog Ausgang I+
C’l’l-l:,l Alarmverzogerung
H’_’E Funktion des 2. Analogausgangs
'ﬁm_’ Kleinster erlaubter, negative Grenzwert
_CC oberer Kalibrierwert
)
c i
l'l&l_'l Hysterese fiir Alarm
! ’lb: Maximaler Anzeigewert fiir DMS1
Ce 3 Maximaler Anzeigewert fir DMS2
o
(] Code Eingabe
10
1.1 Offset DMS1
[
(gl | Verstarkung DMS1
[
c_t Empfindlichkeit DMS1
a7
.3 Offset DMS2
[
c_J Verstarkung DMS2
[~
l:'-LJ Empfindlichkeit DMS2
[y g Konfiguration Hardware
Lrrg
[ Softwareversion des Gerates
[Ny
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6.10 Parameterbeschreibungen im Detail

Lol unterer Grenzwert DMS1, relativ zu A5/
Min 0 Wenn der Messwert von DMS1 den hier eingestellten Wert unterschreitet,
Max Hi -1 wird LO-Alarm ausgel0st.
Default | 0 Beispiel: A4/ = 350, Lo = 10 = Alarm wird bei Unterschreiten von 10% von
Einheit | % 350, also bei < 35 ausgeldst.

Bei einem LO-Alarm von DMS1 wird:

* der Digitalausgang OU1 bleibend ausgeschaltet.
* Kontakte 13-14 geoffnet

* Im Display Fehlercode E.7 angezeigt.

Der Alarm muss entweder Uiber den Digital-Eingang QUIT (IN3) oder manuell
durch das Betatigen der Taste @ bestatigt/quittiert werden.

Die Einstellung Lo = 0 deaktiviert die Lo-Alarm Uberwachung.

Hil oberer Grenzwert DMS1, relativ zu A&/
Min Lol +1 Wenn der Messwert des ersten Sensors den hier eingestellten Wert tber-
Max 107 schreitet, wird HI-Alarm ausgelost.
Default | 90 Beispiel: Ab! = 350, Hi = 90 = Alarm wird bei Uberschreiten von 90% von
Einheit | % 350, also bei > 315 ausgeldst.

Bei einem HI-Alarm von DMS1 wird:

* der Digitalausgang OU1 bleibend ausgeschaltet.
* Kontakt 13-14 getffnet

* Im Display Fehlercode E.5 angezeigt.

Der Alarm muss entweder iber den Digital-Eingang QUIT (IN3) oder manuell
durch das Betétigen der Taste @ bestatigt/quittiert werden.

Der Alarm lasst sich nur dann quittieren, wenn der Messwert den als Hi ein-
gestellten Wert abziiglich der eingestellten Hysterese H45 wieder
unterschritten hat.

Die Einstellung 4/ = 0 deaktiviert die Uberwachung der DMS-Messbriicke 1.
Dadurch werden jegliche Anzeigen und Fehlermeldungen des 1. Messkanals
unterdruickt.
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unterer Grenzwert von DMS2, relativ zu 752

Min 0 Wenn der Messwert von DMS2 den hier eingestellten Wert unterschreitet,
Max H -1 wird LO-Alarm ausgel0st.
Default | O Beispiel: A7 = 350, Lo = 10 = Alarm wird bei Unterschreiten von 10% von
Einheit | % 350, also bei < 35 ausgeldst.
Bei einem LO-Alarm von DMS2 wird:
* der Digitalausgang OU2 bleibend ausgeschaltet.
* Kontakt 23-24 getffnet
* Im Display Fehlercode E.8 angezeigt.
Der Alarm muss entweder iber den Digital-Eingang QUIT (IN3) oder manuell
durch das Betatigen der Taste @ bestatigt/quittiert werden.
Die Einstellung Lo = 0 deaktiviert die Lo-Alarm Uberwachung.
He oberer Grenzwert von DMS2, relativ zu A2
Min lod +1 Wenn der Messwert des zweiten Sensors den hier eingestellten Wert (iber-
Max 107 schreitet, wird HI-Alarm ausgelost.
Default | 90 Beispiel: A6 = 350, He = 90 = Alarm wird bei Uberschreiten von 90% von
Einheit | % 350, also bei > 315 ausgelst.
Bei einem HI-Alarm wird:
* der Digitalausgang OU2 bleibend ausgeschaltet.
* Kontakt 23-24 getffnet
* Im Display Fehlercode E.6 angezeigt.
Der Alarm muss entweder Uiber den Digital-Eingang QUIT (IN3) oder manuell
durch das Betatigen der Taste @ bestatigt/quittiert werden.
Der Alarm lasst sich nur dann quittieren, wenn der Messwert den als H.Z
eingestellten Wert abziiglich der eingestellten Hysterese H55 wieder unter-
schritten hat.
Die Einstellung 4 = 0 deaktiviert die Uberwachung der DMS-Messbriicke 2.
Dadurch werden jegliche Anzeigen und Fehlermeldungen des 2. Messkanals
unterdriickt.
dF Ohne Funktion
Uou Bereich der Ausgangsspannung
Min 0 Uber diesen Parameter kann der Wertebereich der analogen Ausgansspan-
Max 2 nungen an Klemme 1U+ und 2U+ eingestellt werden:
Default | O 0 = Ausgang inaktiv
Einheit | - 1 = Ausgang 0..5V
2 = Ausgang 0..10V
Seite 18 Version 1.09
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iou Bereich des Ausgangsstroms
Min 0 Uber diesen Parameter kann der Wertebereich des analogen Ausgans-
Max 3 stroms an Klemme 11+ und 2+ eingestellt werden:
Default | 2 0 = Ausgang inaktiv
Einheit | - 1 = Ausgang 0..20 mA
2 = Ausgang 4..20 mA
3 = Ausgang 0..24 mA (nach Namur NE43, Siehe auch Anhang)
Wenn /ou auf 3 eingestellt wird, ist Uow automatisch 0
dly Alarmverzdgerung
Min 0 Hier kann eine Alarmverzogerung in Sekunden eingestellt werden. Die St6-
Max 20 rung muss damit langer anstehen, bis sie tiber Kontakt / Alarmausgang
Default | 0 gemeldet wird.
Einheit | sec
AAC Ohne Funktion
i Kleinster erlaubter, negativer Messwert
Min 0 Ist der Messwert negativ, darf dessen Absolutwert die hier in % vom End-
Max 100 wert eingestellte GroRe nicht unterschreiten. Falls dies doch der Fall ist,
Default | 5*) wird MIN Alarm ausgelést. (Hinweis: *) von -2% auf -5% geéndert ab
Einheit | % V1.09!)
Bei einem MIN-Alarm von DMS1 wird:
* Kontakt 13-14 geo6ffnet
* auf Analogausgang 1 Uberlaufwert ausgegeben (11V oder 24maA).
* Im Display Fehlercode E.3 angezeigt.
Bei einem MIN-Alarm von DMS2 wird:
* Kontakt 23-24 ge6ffnet
* auf Analogausgang 2 Uberlaufwert ausgegeben (11V oder 24mA).
* Im Display Fehlercode E.4 angezeigt.
Der Alarm muss entweder iber den Digital-Eingang QUIT (IN3) oder manuell
durch das Betétigen der Taste @ bestatigt/quittiert werden.
rEF Oberer Kalibrierwert
Min 10 Die Kalibrierroutine bezieht ihren oberen Referenzwert auf die hier einge-
Max 100 stellte GroRe (siehe = Kalibrierung).
Default | 80 Beispiel: A5 = 350, ~£F = 80 > Der Referenzwert auf den kalibriert wird
Einheit | %

betragt 280. Dieser wird auch am jeweiligen Analogausgang synchron aus-
gegeben.

Stand: 2020/03/12
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HYS Alarmhysterese relativ zu 75
Min 0 Ein Alarm wird bei Uberschreitung des HI-Wertes ausgeldst und kann erst
Max 20 dann quittiert werden, wenn der Messwert den HI-Wert wieder um den
Default | 5 hier eingestellten Wert unterschreitet. Der Wert ist in 0.1% Schritten ein-
Einheit | % stellbar.

A Hi-Alarm
/!

'/"'{A v/\\?
HY5 oK

Ab!

Maximaler Anzeigewert von DMS1

Min 10
Max 999
Default | 350
Einheit | -

Der hier eingegebene Wert definiert den oberen giiltigen, im Display er-
scheinenden Messwert von DMS1. Dieser muss mit den entsprechenden
Kenndaten der verwendeten Sensoren Gbereinstimmen.
(unverbindliche Beispiele: 350 fiir 350bar; 100 fiir 100kg; 500 fir 5kN...)
Wenn der erfasste Messwert diesen Wert erreicht, wird die maximale
Spannung am Analogausgang ausgegeben.

Viele der Parameter beziehen sich prozentual auf diese GroRe.

AL2

Maximaler Anzeigewert von DMS2

Min 10 Der hier eingegebene Wert definiert den oberen giiltigen, im Display er-
Max 999 scheinenden Messwert. Dieser muss mit den entsprechenden Kenndaten
Default | 350 der verwendeten Sensoren (ibereinstimmen.
Einheit | - (unverbindliche Beispiele: 350 fiir 350bar; 100 fiir 100kg; 500 fiir 5kN...)
Wenn der erfasste Messwert diesen Wert erreicht, wird die maximale
Spannung am Analogausgang ausgegeben.
Viele der Parameter beziehen sich prozentual auf diese GroRe.
id Passwort
Min 0 Hier wird das fiir eine Veranderung von Werten erforderliche Passwort de-
Max 999 finiert. Der als /d eingestellte Wert ist erst sichtbar, nachdem das aktuelle
Default | 22 Passwort eingegeben wurde.
Einheit | -

Seite 20
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0- Offset Sensor 1
Min nur lesen Hier kann nach der Kalibrierung von Sensor 1 dessen ermittelte Offset abge-
Max nur lesen lesen werden.
Default | -
Einheit | %
E-! Verstirkung Sensor 1
Min nur lesen Hier kann nach der Kalibrierung von Sensor 1 dessen ermittelte Verstarkung
Max nur lesen abgelesen werden.
Default | -
Einheit | nV/ digit
S Empfindlichkeit Sensor 1
Min nur lesen Hier kann nach der Kalibrierung von Sensor 1 dessen ermittelte Empfind-
Max nur lesen lichkeit abgelesen werden.
Default | -
Einheit | mV/ 10V
0-2 Offset Sensor 2
Min nur lesen Hier kann nach der Kalibrierung von Sensor 2 dessen ermittelte Offset abge-
Max nur lesen lesen werden.
Default | -
Einheit | %
E-2 Verstirkung Sensor 2
Min nur lesen Hier kann nach der Kalibrierung von Sensor 2 dessen ermittelte Verstarkung
Max nur lesen abgelesen werden.
Default | -
Einheit | nV/digit
5S-2 Empfindlichkeit Sensor 2
Min nur lesen Hier kann nach der Kalibrierung von Sensor 2 dessen ermittelte Empfind-
Max nur lesen lichkeit abgelesen werden.
Default | -
Einheit | mV/ 10V
{F6 Modulbezeichnung
Min nur lesen Hier ist die Bezeichnung des Moduls abzulesen (265, 266 oder 267)
Max nur lesen
UEr Softwareversion
Min nur lesen Hier ist die Softwareversion des Moduls abzulesen
Max nur lesen

Stand: 2020/03/12
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7 Fehlermeldungen

7.1 Fehlermeldungen im Display

Im Falle eines Fehlers oder einer Stérung kénnen folgende Fehlermeldungen angezeigt wer-
den, die gleichzeitig auch ein Offnen der Relaiskontakte 13-14 und 23-24, sowie ein
Abschalten des digitalen Ausgangs OU2 bewirken.

Fehlermeldungen Sensoren

Anzei- [Bedeutung(en) Ursache Abhilfe

ge

C Sensorbruch, Sensorschluss, Fehl- Es liegt ein Fehlerim |Uberpriifen Sie den die DMS-

£ verdrahtung bei DMS1 Anschluss von DMS-  |Messbriicke 1 und die An-
Messbriicke 1 vor. schlussleitungen zum Modul.

Dies kann an einer
Unterbrechung der
Verbindung, einer
fehlerhaften Verdrah-
tung oder einem
defekten DMS liegen.

[ L:p Sensorbruch, Sensorschluss, Fehl- Es liegt ein Fehlerim |Uberpriifen Sie den die DMS-
- verdrahtung bei DMS2 Anschluss von DMS-  |Messbriicke 2 und die An-
Messbriicke 2 vor. schlussleitungen zum Modul.
Dies kann an einer
Unterbrechung der
Verbindung, einer
fehlerhaften Verdrah-
tung oder einem
defekten DMS liegen.
— I |negativer Grenzwert /i~ unterschrit- |Die Druckbelastung Kalibrierung in drucklosem
£ ten bei DMS1 erfolgt in umgekehrter |Zustand erneut durchfihren.
Richtung, die max. Wenn dies keine Abhilfe
negative Eingangs- bringt, die Einbaulage der
spannung am DMS-Messbriicke 1 nochmal
Anschluss von DMS1 |lberprifen.
wurde unterschritten.
= o |negativer Grenzwert /i~ unterschrit- |Die Druckbelastung Kalibrierung in drucklosem
et ten bei DMS2 erfolgt in umgekehrter |Zustand erneut durchfiihren.
Richtung, die max. Wenn dies keine Abhilfe
negative Eingangs- bringt, die Einbaulage der
spannung am DMS-Messbriicke 2 nochmal

Anschluss von DMS2  |Uberpriifen.
wurde unterschritten.

£ g |max. Grenzwert Hi Gberschritten bei |Der Druckwert von Wenn die Alarmierung zu frih

T DMS1 DMS1 ist hoher als der |oder zu haufig auftritt, den
eingestellte Maximal- |oberen Grenzwert entspre-
wert. chend anpassen.
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max. Grenzwert 4! Gberschritten bei

Der Druckwert von

Wenn die Alarmierung zu frih

[ g
£-d DMS2 DMS2 ist hoher als der [oder zu haufig auftritt, den
eingestellte Maximal- |oberen Grenzwert entspre-
wert. chend anpassen.
E 7 Lo-Alarm DMS1 Der fir DMS1 gemes- |Ursache fur die Unterschrei-
’ sene Druckwert ist tung feststellen. Evtl. fehlt eine
niedriger als der er- Grundlast.
laubte Lol-Wert. Tritt die Meldung zu friih oder
zu haufig auf, den Lol-Wert
anpassen.
-0  |to-Alarm DMS2 Der fir DMS2 gemes- |Ursache fiir die Unterschrei-
e sene Druckwert ist tung feststellen. Evtl. fehlt eine
niedriger als der er-  |Grundlast.
laubte Lo2-Wert. Tritt die Meldung zu friih oder
zu haufig auf, den Lo2-Wert
anpassen.
£a BEI MODUL AT266 NICHT
- VERWENDET
Fehlermeldungen Hardware
Anzei- [Bedeutung(en) Ursache Abhilfe
ge
£n Versorgungsspannungsquelle auBerhalb [Hardwarefehler Modul zur Uberpriifung
- der erlaubten Toleranz. einsenden.
£ Referenzspannungsquelle defekt Hardwarefehler Modul zur Uberpriifung
- einsenden.
10 Sensoriiberwachungsspannung fir DMS1|Hardwarefehler oder |Modul zur Uberpriifung
~7T  |defekt Kurzschluss am Sen-  |einsenden.
soreingang
£on Sensoriiberwachungsspannung fir DMS2|Hardwarefehler oder |Modul zur Uberpriifung
~7T 7 |defekt Kurzschluss am Sen-  |einsenden.
soreingang
o Versorgungsspannung fir Analogaus- Hardwarefehler Modul zur Uberpriifung
- gange Uout/lout defekt einsenden.
£o2 Parameterspeicher fir die Konfiguration |Hardwarefehler Modul zur Uberpriifung
-7 |defekt einsenden.
£03 AD-Wandler fiir Kanal 1 defekt Hardwarefehler Modul zur Uberpriifung
- einsenden.
£ oy AD-Wandler fiir Kanal 2 defekt Hardwarefehler Modul zur Uberpriifung
- einsenden.
£ oc Abfrage der digitalen Eingdnge und Ab- |Hardwarefehler Modul zur Uberpriifung
~ "=~ |frage der Eingabetastatur von der einsenden.
Anzeige defekt
Externe Hardwareliberwachung (Watch- |Hardwarefehler Modul zur Uberpriifung

=
(]

T~

gy
-,
o

dog) fehlerhaft

einsenden.
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= o |Signalfehler am Analogausgang 1 Verbindung des Ana- |Externe Beschaltung der
cet logausgangs zwischen |Ausgange Uout und lout
Modul und Maschi-  |prifen:
nensteuerung Blirde an lout groRRer als
unterbrochen. 500 Ohm ?
Leitung an lout zur Maschi-
ne unterbrochen ?
Leitung an Uout kurzge-
schlossen ?
Falls der Analogausgang 1
nicht genutzt wird, sollte
zur Vermeidung der Feh-
lermeldung Klemme 1+ mit
U/I- gebriickt werden.
o0 Signalfehler am Analogausgang 2 Verbindung des Ana- |Externe Beschaltung der
- logausgangs zwischen |Ausgange Uout und lout
Modul und Maschi- |prifen:
nensteuerung Biirde an lout groRer als
unterbrochen. 500 Ohm ?
Leitung an lout zur Maschi-
ne unterbrochen ?
Leitung an Uout kurzge-
schlossen ?
Falls der Analogausgang 2
nicht genutzt wird, sollte
zur Vermeidung der Feh-
lermeldung Klemme 2[+ mit
U/I- gebrickt werden.
Fehlermeldungen Kalibrierung
Anzeige|Bedeutung(en) Ursache Abhilfe
o0 Kalibrierfehler: DMS1 oberer Referenz- [Sensor DMS1 hat Kalibrierung wiederholen,
~ =7 |wert nicht erkannt. beim Abgleich des gef. Sensor und dessen
(oberen) Referenz- Einbaulage Uberpriifen
wertes kein oder ein
zu geringes Signal
gemeldet.
E :,,L-', Kalibrierfehler: DMS2 oberer Referenz- |Wie E.29, aber fir Wie E.29, aber fiir DMS2
- wert nicht erkannt. DMS2
iz Kalibrierfehler: DMS1 Verstarkung Sensor DMS1 hat Kalibrierung wiederholen,
e beim Abgleich des gef. Sensor und dessen
(oberen) Referenz- Einbaulage Uberpriifen
wertes ein zu hohes
Signal gemeldet.
c 33 |Kalibrierfehler: DMS2 Verstarkung Wie E.31, aber fir Wie E.31, aber fiir DMS2
£t DMS2
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7.2 Warnmeldungen

Im Falle einer Warnung kénnen folgende Warnmeldungen angezeigt werden, die ein Ab-
schalten des digitalen Ausgangs OU1 bewirken. Im Gegensatz zu Fehlermeldungen missen
Warnungen nicht quittiert werden.

Warnmeldungen

Anzeige

Bedeutung(en)

Ursache

Abhilfe

/1
H

Wird in Modul AT266 nicht verwendet

Stand: 2020/03/12
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7.3 Verhalten der Ausgange bei Fehlern

Ausgang Fehlerursache Verhalten

Analog- »  DMS1 Sensorbruch, Kurzschluss, Uberlaufwert (11V oder

ausgang 1 Fehlverdrahtung 24mA) bis Quittierung
erfolgt

Analog- »  DMS2 Sensorbruch, Kurzschluss, Uberlaufwert (11V oder

ausgang 2 Fehlverdrahtung 24mA) bis Quittierung
erfolgt

Relais- « DMS1 < unterer Grenzwert Lo/ oder Kontakt offnet bis zur

ausgang 1 Quittierung

(Klemme 13-14)

e DMS1 > oberer Grenzwert Hi oder

DMS1 < flin Wert oder

» DMS1 Sensorbruch, Kurzschluss,
Fehlverdrahtung oder

» Hardwarefehler

Relais-
ausgang 2
(Klemme 23-24)

o DMS2 < unterer Grenzwert Loc oder
o DMS2 > oberer Grenzwert Hi€ oder

o« DMS2 < fln Wert oder

»  DMS2 Sensorbruch, Kurzschluss,
Fehlverdrahtung

+ Hardwarefehler

Kontakt 6ffnet bis zur
Quittierung

24V Ausgang « DMS1 < unterer Grenzwert Lof oder (S)cha]tet ab bis zur
Ouf  DMS1 > oberer Grenzwert Hi oder uittierung
« DMS1 Sensorbruch, Kurzschluss,
Fehlverdrahtung
é4J/ZAusgang « DMS2 < unterer Grenzwert Loc oder 8Cht?'ltet ab bis zur
+ DMS2 > oberer Grenzwert Hi2 oder uittiertng
 DMS2 Sensorbruch, Kurzschluss,
Fehlverdrahtung
Seite 26 Version 1.09
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& Inbetriebnahme und Einrichtung

8.1 Kalibrierung der DMS-Messbriicken

Das Gerat muss an die DMS-Messbriicken angepasst (kalibriert) werden, um dessen elektri-
sche Eigenschaften zu bertcksichtigen.

Unabhangig davon kann nach einer Erwédrmung oder Vorspannung auf einen Anfangs- bzw.
Offsetwert erneut kalibriert werden.

Das Modul wird werkseitig Uberprift und eingestellt. Eine individuelle Anpassung an die
DMS-Messbriicken erfolgt bei der Inbetriebnahme und kann dann jederzeit wieder geandert
werden.

Bei einem Start des Kalibriervorgangs Uber die Tastatur kann keine Unterscheidung
der beiden Kanale vorgenommen werden. Daher werden hier stets beide Kanale ka-
libriert, wenn sie aktiviert sind.

Eine individuelle Kalibrierung jedes einzelnen Kanals ist Uber die digitalen Eingange
IN1 bzw. IN2 mdglich.

Hinweis:
Ein nicht ausgewéhlter Kanal gibt wahrend des Kalibriervorgangs den zuletzt erfass-
ten Messwert fir die Dauer des Kalibriervorgangs aus.

8.1.1 Geeignete DMS-Messbriicken

Das Gerat ist fir den Einsatz von DMS-Messbrlicken konzipiert, die nach dem folgenden
Schaltbild aufgebaut sind:

Ersatzschaltbild des DMS-Druckaufnehmers
(Wheatstone-Brticke)
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Geeignete Druckaufnehmer missen folgende technische Daten aufweisen:

Vollbriickenwiderstand >=350 Q

Signalpegel bei Maximalwert: 0,1mV/V..10mV/V

8.2 Kalibriervorgang

Um Temperatureinfliisse gering zu halten, sollte der Kalibriervorgang erst 10 min. nach Inbe-
triebsetzung des Moduls und des DMS-Aufnehmers bei Vorliegen der Ublichen
Betriebstemperatur durchgefihrt werden.

Vor der Durchfiihrung des Kalibriervorgangs mussen sinnvolle Vorgaben fir DMS-
Messbricken in Parameter As5 und ~£F gemacht werden.

Der Kalibriervorgang kann wahlweise (ber die Bedientasten, oder Uber den Eingang IN1
gestartet werden:

Dieser Vorgang ist nur im drucklosen Zustand bei unbelasteten
DMS-Messbriicken zulassig!

8.2.1 Start des Kalibriervorgangs uber die digitalen Eingéange

1.) Die Messbricken mussen fur einen Nullabgleich drucklos sein

2.) Digitaleingang IN1 mit 24V DC beschalten um Messbriicke 1 zu kalibrieren.
und/oder
Digitaleingang IN2 mit 24V DC beschalten um Messbriicke 2 zu kalibrieren.

(Bis Version 1.07 wurden beide Messbriicken gleichzeitig Gber Eingang 1 kalibriert)
3.) Der Kalibriervorgang lauft automatisch ab.

In der Anzeige erscheint abwechselnd £AL mit einer von 0 auf 5 hochlaufenden Zahl.
4.) Das Modul ist kalibriert.

Bei fehlender oder unpassender DMS-Messbriicke oder anderen Fehlerursachen wird ein
entsprechender Fehlercode im Display angezeigt.

8.2.2 Start des Kalibriervorgangs uber die Tastatur

1.) Die Messbriicken mussen fir einen Nullabgleich lastfrei sein

2.) Tasten [ E ] und [M] fir 5 Sekunden gleichzeitig betétigen. Wahrend dieser Zeit wird
abwechselnd ein Countdown von 5...0 mit dem Begriff £AL angezeigt.

3.) Tasten loslassen.

4.) Der Kalibriervorgang lauft fir beide Messbriicken gleichzeitig ab.
In der Anzeige erscheint nun abwechselnd £AL mit einer von 0 auf 5 hochlaufenden
Zahl.

5.) Das Modul ist kalibriert.

Seite 28 Version 1.09



FEWER ENGINEERING

AT266 Benutzerhandbuch

8.2.3 Anzeige der Kalibrier-Ergebnisse

Die ermittelten KenngréBen fir die Verstarkung und den Nullpunkt (Offset) lassen sich an-
schlieBend Uber die Bedienung des Gerates abfragen (Parameter 0-/ 0-¢ £+ £-@ 51 5-0)

9 Anhang

9.1 Definition ,,Namur NE43*“

Eine sehr breite Verwendung findet das Signal 4 ... 20 mA in der Ubertragung von Sensor-
werten. Hierbei wird z. B. das im Produktionsprozess zu messende Drucksignal eines
Druckmessumformers 0 ... 10 bar durch die Elektronik im Modul auf 4..20 mA umgesetzt.

Um einen erkannten Defekt eines Sensors Uber diese Stromschleife kenntlich zu machen,
wird nach Namur NE43 vom Modul ein Stromwert von > 21mA ausgegeben. Im Bereich zwi-
schen 20 und 21mA sowie zwischen 3.6 und 4mA kdnnen dabei geringfligige Uber- oder
Unterschreitungen der definierten MessgréBen erfasst werden.

Die Namur Kennlinie kann mit Einstellung des Parameters lou auf den Wert 3 aktiviert wer-
den. In diesem Fall ist keine gleichzeitige Ausgabe eines 0..10V Wertes mdglich.

4 NAMUR NE-43 20

| Normal Operating Range | <

ﬁ No error messages
7,
Failure ‘\ / Failure
]] Normal Normal H

Down scale Up scale
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9.2 Optional erhaltliches Zubehor

9.2.1 Montagewinkel mit Schirmklemmen und PE-Anschluss

Zur optimalen Installation der Kabelzufthrung ist unter Bestellnummer 99-00162 ein Monta-
gewinkel mit Schirmklemme und PE-Anschluss erhaltlich. Dieser sorgt zum einen fir eine
sichere Zugentlastung der Leitungen, zum anderen flr eine zuverldssige Erdung des
Schutzschirms.

Der Montagewinkel ist vormontiert und kann mit zwei mitgelieferten Schrauben nachtraglich
einfach in zwei dafur bereits vorgesehene Gewindeldcher des Gehauses befestigt werden.

Alternativ zu der im Bild gezeigten Befestigung an der Oberseite kann der Winkel auch an
der Unterseite des Gehauses montiert werden.

Bei Verwendung dieses Montagewinkels wird die Bauh6he des Moduls um etwa 40mm zu-
nehmen.
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9.3 Technische Daten

Gehéuse und Montage

Abmessungen (BxHxT)

53 mmx 116 mm x 125 mm

Gewicht 550 g
Gehausematerial Metall
Schutzart IP 20
Befestigung Schnappbefestigung flr Montageschiene TS35
Arbeitstemperatur 0..50°C / keine Betauung
Bedienung
Display 3 x 7-Segment
Folientasten 4 Stick
Elektrische Versorgung
Versorgungsspannung
Min...Typ...Max 18V DC ...24V DC ... 32V DC
Leistungsaufnahme max. 5W
| Digitaleingénge
Anzahl der Eingange 4
Digitaleingang 24 VDC/2,5mA

Analoge Eingénge

Anzahl der Kanale

2

Anschluss DMS Sensoren

2 x 6-poliger Stecker (A1... F1/A2...F2)

Messbriickenversorgung

10 VDC stabil / max. 120 mA pro Sensor

Eingangsempfindlichkeit:

1 mV/10V ... 100 mV/10V

Nullpunkt/Verstarkung

Einstellung automatisch mit Kalibrierung

Auflésung Eingange

23 Bit

Auflésung Eingange pro Digit 163,3 nV
Abtastzyklus Eingange 80 SPS
Analoge Ausgange
Spannungsausgang Wahlbar:
0...10 VDC oder
0..5VDC
Lastwiderstand Spannungsausgang |> 3 kOhm
Stromausgang Wahlbar:
0...20 mA oder
4...20 mA oder
3,6...21 mA (nach Namur NE43)
Birde Stromausgang max. 500 Ohm
3 dB-Grenzfrequenz 15 Hz
Auflésung Ausgange 16 Bit

Genauigkeit

Temperaturkoeffizient TK

max. 1,2 ppm FSR/°C (FSR = Full Scale Range)

Linearitatsfehler

max. 0,065 %FSR

Alarmierung

Hysterese Alarmierung

Einstellbar

Alarmrelais, potenzialfrei

2x250 VAC, 2 A

Digital-Alarmausgang

2 x24 VDG, 12 mA

Verzdgerung

Einstellbar

Stand: 2020/03/12
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FMEDA-Kenndaten*
Performance Level PLc
Hardwarefehlertoleranz HFT =0
Struktur MooN 1001
Proof Test Interval T1(PL c¢) = 10 Jahre
Mittlere Lebensdauer MTTF4 pro Kanal
Digital OUT 1401 Jahre
Analog OUT 867 Jahre
Relais OUT 744 Jahre
Usefull Life 10 Jahre
PFHq4 pro Kanal
Digital OUT 81,5 FIT
Analog OUT 131,7 FIT
Relais OUT 153,5 FIT
PFDayg(T1) pro Kanal
Digital OUT 3,57 x 10°
Analog OUT 5,77 x 10°
Relais OUT 6,72 x 10°®

* Auszug aus dem FMEDA-Kenndatenblatt zu AT266 (kann separat angefordert werden)

Normen und Vorschriften

CE Konformitat:

EN 61326-1, EN 61000

EMV Richtlinie: 2014/30/EU
Niederspannungsrichtlinie: 2014/35/EU
RoHS: 2011/65/EU

Isolationspriifung:

9.4 Service Adresse

DIN EN 60204-1

Fir technische Fragen und im Falle einer Reklamation wenden Sie sich bitte an:

FELLER ENGINEERING GmbH
Carl-Zeiss-Str. 14
D-63322 Rodermark
Tel: +49 (0)6074 8949-0
Fax: +49 (0)6074 8949-49
www.fellereng.de

Seite 32 Version 1.09



FEWER ENGINEERING

AT266 Benutzerhandbuch

9.5 Kundenseitig eingestellte Parameter

Projekt
Datum
Name
Anzeige |Bedeutung Eingestellter Wert
unterer Grenzwert von DMS1,
Lol relativzum maximalen Anzei-
gewert Ab!
oberer Grenzwert von DMS],
H relativ zum maximalen Anzei-
gewert Ab!
unterer Grenzwert von DMS2,
Lol relativzum maximalen Anzei-
gewert Abc
oberer Grenzwert von DMS2,
H2 relativ zum maximalen Anzei-
gewert Abc
Uou Konfig. Analog Ausgang U+
lou Konfig. Analog Ausgang |+
oLy Verzbgerung
- Kleinster erlaubter,
ro negative Grenzwert
~EF oberer Kalibrierwert
HYC | Hysterese fur Alarm
_ Maximaler Anzeigewert fir
(] DMS1
AL Maximaler Anzeigewert flir
noc DMS2

Code Eingabe

Stand: 2020/03/12
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